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旋转角度180°
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1 3 夹爪安装定位孔(标配销套）

2 4 夹爪安装孔

5 夹指安装孔

6 7 夹指定位孔

A 顺时针旋转接气口（主）
B 逆时针旋转接气口（主）

C 旋转限位

D 直接供气接口

E 磁感接近传感器位置

注：需配合调速阀使用
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1 3 夹爪安装定位孔

2 4 夹爪安装孔

5 夹指安装孔
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7 夹指定位孔

A 顺时针旋转接口

B 逆时针旋转接口

C 旋转限位

D 直接供气接口

E 磁感接近传感器位置

注：需配合调速阀使用

7

平方毫米变更者

1:2
4

1000～2000400～1000120～40030～1206～303～6

处数

±0.2 ±0.5

普通公差（GB/T1804-2000M)

1

2

3

日期变更内容标记

±1.2

0.5～3

±0.3 ±0.8±0.1±0.1

0.191

GS16-180°

版本

2026/4/27

第1页/共1页杭州弗克机械科技有限公司         

审核

批准

制图

表面积

比例 重量 材质       

数量

图号名

日期

GS16-180°

 8 
 
-
0
0.015 

 2
.5

 

 8 

 1
1 

 M5 逆时针旋转接口 

 M5 

M5 顺时针旋转接口

E  

C  

 71 0.02 

2-M3

 5
.5

 

 73 

 1
9.

5 

 M
4  1

19
 

 1  47.5 

 2.5 

 
8 

 -0 0.
01

5  

 11 

 
8 

 M
5 

 
4 

+  0.
01

2
0

6 

 8  11 0.02 

 1
1 

 2- 4 
+
 
0.012
0 6 

 40 0.02 

 129 

 1
04

0.
05

 

0°

旋转方向

1

2

A

3

4

D

B

6

5

1 3 夹爪安装定位孔

2 4 夹爪安装孔

5 夹指安装孔

6
7 夹指定位孔

A 顺时针旋转接口

B 逆时针旋转接口

C 旋转限位

D 直接供气接口

E 磁感接近传感器位置

注：需配合调速阀使用
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Rotation angle180°6
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1 3 夹爪安装定位孔

2 4 夹爪安装孔

5 夹指安装孔

6 夹指定位孔

A 顺时针旋转接口

B 逆时针旋转接口

C 旋转限位

D 直接供气接口

E 磁感接近传感器位置

注：需配合调速阀使用
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     技术要求

1. 棱边去除毛刺，未注棱边、孔口倒角C0.2；
2. 注意气路孔道联通；
3. 注意螺孔深度，不要打穿气路孔道；
4. 表面光洁美观，无划痕、磕伤、局部变形等缺陷；

A

Seal ringsφ3.5*1

dapter GS

5. 表面硬质氧化，层厚0.035-0.040mm。
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杭州弗克机械科技有限公司

日期
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Model

 GS
Serial No

 GS   Rotary Finger   *Each rotating unit requires two sensors 
to monitor two positions.

See Sensor Appendix

D-M9NAL            Magnetic，NPN，3core3m 
D-M9PAL            Magnetic，PNP，3core3m 

Magnetic Proximity Sensor 180°
Rotation angle and direction
90°- L Left
90°-R Right

180°- Rotation
F Counter-bearings

Rotation Angle

Rotation Direction

End Position Adjustability

Torque

Weight

Swiveling Time

Air Consumption

Sensor Type

Specification GS16-180° GS16-90° -L GS16-90° -R GS16-F Unit

180

± 3

0.64

0.69

0.3

4.5

90

左

± 3

0.64

0.69

0.3

2.3

90

右

± 3

0.64

0.69

0.3

2.3

0.55

°

°

Nm

kg

s

cm³

Buffer Specifications

Repeated Accuracy/°

AirRange/bar

Air Port Specification

Ambient Temperature/℃

IP

M5

5~60

54

M10 Hydraulic Buffer

± 0.07

3~8

magnetic proximity sensor

220

FOUK-GS Rotary finger serial

221

GS16-180°
TR

ZM

TL

YS

FD

FO
U

K-G
S

GS16 Static Bearing Torque

GS16-F Counter-bearings GS16 Direct Air Connection

GS16-90° -R Rotation RightGS16-90° -L Rotation Left

GS Mounting positioning 
holes(standard pin sleeves)

1

A

Main Connection
Rotates Counterclockwise

GS Mounting holesMain Connection
Rotates Clockwise

End mounting holes

3

End center locating hole

End  positioning holes
（Standard locating pin φ 4*10）Rotary Limit

 Direct Connection

Magnetic Sensor Position
No air fittings shall be used for 
direct air supply ports.

Note: Counter-bearings model is compatible with GS16-180° /90° .  Note: No air fittings are allowed for this air port.

C
6

2 4

7

5

D

E

B

Fy  350N

Mz  17Nm

Note: Rotary fingers shall be used 
together with flow control valves.


