
8.5 贯穿  31.5 ±0.02 

 6 
+
 
0.012
0 6 

 
63

 

 M5 接气口 

 5
6.
2 

 9
.5

 

 4-M6x16 

E

 3
 

 2-M5 接气口 
 40 

 
-
0
0.025 

 40 
+
 
0.025
0  

 6
 

内六角圆柱薄头螺钉（标配）

工具侧定位

工具侧安装 电磁接近传感器位置

压缩空气接口锁定/解锁

压缩空气接口位置锁定D

机器人侧定位

4-M5 10.3 均布
 80 ±0.1 

 6
3 

±
0.

02
 

 2- 6 
+
 
0.012
0 5 

C
D

1

1

2

2

3

3

3

C

E

4

4

6

6

5

5

平方毫米变更者

1:2
4

1000～2000400～1000120～40030～1206～303～6

处数

±0.2 ±0.5

普通公差（GB/T1804-2000M)

1

2

3

日期变更内容标记

±1.2
0.5～3

±0.3 ±0.8±0.1±0.1

0.259

FD-XY-063

版本

2025/9/16

第1页/共1页杭州弗克机械科技有限公司         

审核

批准

制图

表面积

比例 重量 材质       

图号名
        

数量

日期

FD-XY-063

8.5 贯穿  31.5 ±0.02 

 6 
+
 
0.012
0 6 

 
63

 

 M5 接气口 

 5
6.
2 

 9
.5

 

 4-M6x16 

E

 3
 

 2-M5 接气口 
 40 

 
-
0
0.025 

 40 
+
 
0.025
0  

 6
 

内六角圆柱薄头螺钉（标配）

工具侧定位

工具侧安装 电磁接近传感器位置

压缩空气接口锁定/解锁

压缩空气接口位置锁定D

机器人侧定位

4-M5 10.3 均布
 80 ±0.1 

 6
3 

±
0.

02
 

 2- 6 
+
 
0.012
0 5 

C
D

1

1

2

2

3

3

3

C

E

4

4

6

6

5

5

平方毫米变更者

1:2
4

1000～2000400～1000120～40030～1206～303～6

处数

±0.2 ±0.5

普通公差（GB/T1804-2000M)

1

2

3

日期变更内容标记

±1.2
0.5～3

±0.3 ±0.8±0.1±0.1

0.259

FD-XY-063

版本

2025/9/16

第1页/共1页杭州弗克机械科技有限公司         

审核

批准

制图

表面积

比例 重量 材质       

图号名
        

数量

日期

FD-XY-063

8.5 贯穿  31.5 ±0.02 

 6 
+
 
0.012
0 6 

 
63

 

 M5 接气口 

 5
6.
2 

 9
.5

 

 4-M6x16 

E

 3
 

 2-M5 接气口 
 40 

 
-
0
0.025 

 40 
+
 
0.025
0  

 6
 

内六角圆柱薄头螺钉（标配）

工具侧定位

工具侧安装 电磁接近传感器位置

压缩空气接口锁定/解锁

压缩空气接口位置锁定D

机器人侧定位

4-M5 10.3 均布
 80 ±0.1 

 6
3 

±
0.

02
 

 2- 6 
+
 
0.012
0 5 

C
D

1

1

2

2

3

3

3

C

E

4

4

6

6

5

5

平方毫米变更者

1:2
4

1000～2000400～1000120～40030～1206～303～6

处数

±0.2 ±0.5

普通公差（GB/T1804-2000M)

1

2

3

日期变更内容标记

±1.2
0.5～3

±0.3 ±0.8±0.1±0.1

0.259

FD-XY-063

版本

2025/9/16

第1页/共1页杭州弗克机械科技有限公司         

审核

批准

制图

表面积

比例 重量 材质       

图号名
        

数量

日期

FD-XY-063

8.5 贯穿  31.5 ±0.02 

 6 
+
 
0.012
0 6 

 
63

 

 M5 接气口 

 5
6.
2 

 9
.5

 

 4-M6x16 

E

 3
 

 2-M5 接气口 
 40 

 
-
0
0.025 

 40 
+
 
0.025
0  

 6
 

内六角圆柱薄头螺钉（标配）

工具侧定位

工具侧安装 电磁接近传感器位置

压缩空气接口锁定/解锁

压缩空气接口位置锁定D

机器人侧定位

4-M5 10.3 均布
 80 ±0.1 

 6
3 

±
0.

02
 

 2- 6 
+
 
0.012
0 5 

C
D

1

1

2

2

3

3

3

C

E

4

4

6

6

5

5

平方毫米变更者

1:2
4

1000～2000400～1000120～40030～1206～303～6

处数

±0.2 ±0.5

普通公差（GB/T1804-2000M)

1

2

3

日期变更内容标记

±1.2
0.5～3

±0.3 ±0.8±0.1±0.1

0.259

FD-XY-063

版本

2025/9/16

第1页/共1页杭州弗克机械科技有限公司         

审核

批准

制图

表面积

比例 重量 材质       

图号名
        

数量

日期

FD-XY-063

 
 

- XYFD 063- P-

D-M9NAL           Magnetic，NPN，3core3m

D-M9PAL           Magnetic，PNP，3core3m

Magnetic proximity sensor

modelserial No.
  FD   floating compensation  

dual-axis
        /      

  -P  with Position memory

Position memory

*Each unit is equipped with two sensors to monitor two positions.
See the sensor appendix for details.

2 0 6 2 0 7

1 C3

E

62 4 5 D

FD-XY-063

FD-XY-063

/

/

/

kg

mm

°

bar

N

mm

N

kg

kg

℃

N

N

kg

FD-XY-063-P

38P

10P

1.8

0.9

± 3

± 12

3~8

61P

0.1

39P

6

9

5~60

M5

FR

TRL

TRF

FZ

TZL

TJ

TP

TG

TE

FO
U

K-F

HT

TZF

QTC

TF

机器人末端解决方案

Compensation unit serials FOUK-F

Low Head Socket Cap Screw (Standard）

Compressed air port position lockTool side positioning

Air port lock / unlockTool-side mounting

Robot-side positioning

Magnetic proximity sensor position

weight

XY compensation

Deflection rotator

operating pressure range

locking force

Repeat accuracy

Max. load force locked

Recommended handling weight, horizontal

Recommended handling weight, vertical

Ambient temperature

Air connection specification

Position memory piston force

Max. radial force, position storage

Recommended handling 
weight position storage

Specifications Unit

P：compress air pressure[bar]

FD-XY-063

My max  26Nm

Fz max  450N

Fd max  2600N

Mx max  26Nm

Mz max  6Nm


