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校核

设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 号

版本

主管设计

替代   

比例

1 1

0.396

名称

零件号

 

 

   

材料

 

 

 

 

 

 

杭州弗克机械科技有限公司

日期

闭

开
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B

A

审核

校核

设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 号

版本

主管设计

替代   

比例

1 1

0.396

名称

零件号

 

 

   

材料

 

 

 

 

 

 

杭州弗克机械科技有限公司

日期

闭

开
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B

A

审核

校核

设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 号

版本

主管设计

替代   

比例

1 1

0.396

名称

零件号

 

 

   

材料

 

 

 

 

 

 

杭州弗克机械科技有限公司

日期
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设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 号

版本

主管设计

替代   

比例

1 1

0.215

名称

零件号
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杭州弗克机械科技有限公司

日期
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B

A

审核

校核

设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 号

版本

主管设计

替代   

比例

1 1

0.215

名称

零件号
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杭州弗克机械科技有限公司
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设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 号

版本

主管设计

替代   

比例

1 1

0.612

名称

零件号

 

 

      

材料

 

 

 

 

 

 

杭州弗克机械科技有限公司

日期

1 6 2

QTC50

Mx 480Nm  

Mz 360Nm  

Weight

QTC50-M QTC50-T

Robot-Side Tool Changer

1.4

Tool-Side Tool Changer

0.8 kg

5400

5~60

67

9 × G1/8

Optional 
Configuration

G1/8

50

0.015

0.45-0.80

Standard 
Configuration

HS2-S04-P01

HS2-S04-N01
3

Accessories Prcture Model Function Parameters

Sensor

Accessories Prcture Model Compatible Models Parameters

Cable

Air Module
PF-LM-M5-8

PF-LT-M5-8

QTC50-M（Robot Side）

QTC50-T（Tool Side）

Accessories Prcture ModelType of medium

Air, vacuum

No. of fluid
 feed-throughs

Max. operating 
pressure

8 × M5 0.8Mpa

Compatible Models

EM-19-M

EM-19-T

QTC50-M（Robot Side）

QTC50-T（Tool Side）

50V，3A，19-pin

50V，3A，19-pin

EM-TR-M

EM-TR-T

QTC50-M（Robot Side）

QTC50-T（Tool Side）

60V，2A，100Mbit/s

60V，2A，100Mbit/s

EM-P-M

EM-P-T

QTC50-M（Robot Side）

QTC50-T（Tool Side）

300/500V(AC/DC)，13A，14-pin

300/500V(AC/DC)，13A，14-pin

1 6 3

QTC50

QTC50-T

QTC50-M

A-side Module Mounting SurfaceA

B

1

2 Robot Side Locating Hole3

B-side Module MountingSurface 

Hex Socket Counterbore Screw (Standard)

Compressed Air ConnectionC

D Pneumatic feed-throughs

Inductive Proximity SensorLocationE

F Quick-change Surface 
Fitting Detection Position

Tool Side Locating Hole 4

5 Tool Side Mounting Hole

FR

TRL

FZ

TZL

TF

TJ

TP

TG

HT

FO
U

K-Q
TC

TE

IP67

EM-19-M(Robot Side)

EM-19-T(Tool Side)

EM-50V-19-LW4

ET-50V-19-LW2

19-pin,Cable length 4m

19-pin,Cable length 2m

QuickTool Changer Series FOUK-QTC

Static Torque

Specifications Unit

Lock/Unlock 
main connection

Payload/kg

Repeat Accuracy/mm

Working 
Air Pressure Range/Mpa

Mechanical Self-Locking

Locking Force(0.6MPa)/N

PermittedTemperature /° C

IPRating(When fitting)

Numbers and features of
 pneumatic feed-throughs

Open/Close Detection

Accessories Prcture Model Compatible Models Parameters

Signal Module

Communication 

Module

Power Module

Electrical 

Module

Module Type

Right-Angle 

Connector

(NO),3-pin,Cable length2m,PNP

(NO),3-pin,Cable length2m,NPN

Recommended
Quantity

End-effector solutions for robots

Quick-Change (Open/Close)Detection

Quick-Change (Open/Close)Detection


